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PNV A WNE

1. INFORMACIE O WYROBIE

NAZWA: Stoty rehabilitacyjne sterowane elektrycznie
MODEL: SR-3E, SR-3E-t, SR-3E-B, SR-1E, SR-1E-t, SR-1E-B, SR-I, SR-II

KOD BASIC UDI-DI: 5904422575-SRE-UW

KLASA WYROBU: wyréb medyczny klasy | wg reguty 1

Producent oswiadcza, ze wyrdb jest zgodny ze stosowalnymi wymaganiami okreSlonymi w
Rozporzadzeniu Parlamentu Europejskiego i Rady 2017/745 z dnia 5 kwietnia 2017 r. w sprawie
wyrobéw medycznych, zmiany dyrektywy 2001/83/WE, rozporzadzenia (WE) nr 178/2002 i
rozporzadzenia (WE) nr 1223/2009 oraz uchylenia dyrektyw Rady 90/385/EWG i 93/42/EWG i
stosowalnymi normami miedzynarodowymi.

Producent oswiadcza, ze postepuje zgodnie z procedurg oceny zgodnosci okreslong w art. 52 akapit 7,
Rozporzadzenia 2017/745, po sporzadzeniu dokumentacji technicznej okreslonej w zatgcznikach 11 11l
Rozporzadzenia 2017/745.

NUMER SRN PRODUCENTA: PL-MF-000047868

2. PRZEZNACZENIE WYROBU

Stoty rehabilitacyjne sg niezbednym elementem wyposazenia placéwek fizjoterapeutycznych i
szpitalnych oddziatéw rehabilitacyjnych, ale mogg by¢ réwniez wykorzystywane indywidualnie w
warunkach domowych. Stanowig nieodzowng podstawe do wykonywania szeroko rozumianych
zabiegow fizjoterapeutycznych w celu poprawy sprawnosci po przebytych urazach i operacjach. Mogg
by¢ uzytkowane zaréwno samodzielnie jako narzedzie wykorzystywane przez rehabilitanta do
wykonywania zabiegdw fizjoterapeutycznych, jak i w kabinie do ¢wiczen i zawieszen, gdzie z pomoca
specjalistycznego osprzetu mozliwe jest wykonywanie réznego rodzaju éwiczen z zakresu kinezyterapii.
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Stoty rehabilitacyjne sterowane elektrycznie produkowane sg w wielu réznych konfiguracjach — réznig
sie rodzajem konstrukcji, iloscig elementéw tapicerki, posiadanymi funkcjami oraz opcjami
dodatkowymi, co sprawia, ze sg to wyroby, ktére mozna dostosowac indywidualnie do potrzeb
pacjentéw czy danej placéwki. Szczegblnie zaawansowane sg modele SR-l i SR-Il, ktore dzieki
regulowanym sekcjom oraz bananom stabilizujgcym umozliwiaja przeprowadzenie wyjgtkowo
wymagajgcych zabiegdw.

3. OPIS WYROBU

Stét rehabilitacyjny sterowany elektrycznie sktada sie z metalowej konstrukcji malowanej proszkowo
oraz tapicerowanych elementéw, ktdérych ilos¢ rézni sie w zaleznosci od wybranego modelu. W
konstrukcji stotu umieszczony zostat sitownik elektryczny (w komplecie z zasilaczem) umozliwiajacy
regulacje wysokosci. Standardowo regulacja wysokosci odbywa sie za pomocg pilota recznego
dotaczonego do zestawu. Jako opcje zamienng mozna zastosowac pilot nozny lub rame sterujaca
umieszczong w dolnej czesci konstrukcji, umozliwiajgcg sterowanie z kazdego miejsca wokédt stotu.
Regulacja wysokosci przy uzyciu sitownika elektrycznego jest ptynna i nie wymaga sity osoby
obstugujace;j.

Modele SR-3 zostaty wykonane na lekkiej, ale bardzo stabilnej i ergonomicznej konstrukgcji
zapewniajgcej komfortowe uzytkowanie podczas zabiegdw. Modele SR-1 oraz SR-l i SR-Il posiadajg
wzmochniong konstrukcje, przeznaczong dla pacjentow o wiekszej wadze.

Kazdy model posiada uchwyty na pasy stabilizujgce umieszczone po bokach gérnej konstrukcji.
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lekka konstrukcja sterowana elektrycznie ciezka konstrukcja sterowana elektrycznie

ILOSC SEKCJI
MODEL (ELEMENTO OPIS | FUNKCIE
W TAPICERKI)
Regulowany zagtéwek (za pomocy sprezyny gazowej) oraz state
SR-3E 2 . .
lezysko; lekka konstrukcja
SR-3E h 4 Regulowany zagtdwek (za pomocg sprezyny gazowej) z
podtokietnikami oraz state lezysko; lekka konstrukcja
Regulowany zagtdwek (za pomocg sprezyny gazowej) z
SR-3EL 3 podtokietnikami oraz lezysko podzielone na 5 sekcji, z ktérych

srodkowa jest stata, a 4 pozostate regulowane (do géry za pomoca
sprezyn gazowych); lekka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocag sprezyny gazowej), stata czesc
SR-3E rp 3 srodkowa oraz regulowany podndzek (podnoszony do goéry za pomocg
sprezyny gazowej); lekka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocg sprezyny gazowej) oraz ruchoma
SR-3E-t 3 czes¢ srodkowa i podndzek (tamane do pozycji Pivota za pomocg
mechanizmu korbowego); lekka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocg sprezyny gazowej), ruchoma czesc

-3E-t
SR-3E-t rp 3 srodkowa i podndiek (tamane do pozycji Pivota za pomoca
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mechanizmu korbowego) oraz regulowany podndzek (podnoszony do
gbry za pomoca sprezyny gazowej); lekka konstrukcja

SR-3E-B 1 Jednoczesciowe, state lezysko; lekka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocy sprezyny gazowej) oraz state

R-1E 2
S lezysko; ciezka konstrukcja

Regulowany zagtdwek (za pomocg sprezyny gazowej) z

R-1Eh 4
S podtokietnikami oraz state lezysko; ciezka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocy sprezyny gazowej), stata czesé
SR-1E rp 3 Srodkowa oraz regulowany podndzek (podnoszony do géry za pomoca
sprezyny gazowej); ciezka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomoca sprezyny gazowej) oraz ruchoma
SR-1E-t 3 cze$¢ srodkowa i podndzek (tamane do pozycji Pivota za pomoca
mechanizmu korbowego); ciezka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocga sprezyny gazowej), ruchoma czesé
srodkowa i podndzek (tamane do pozycji Pivota za pomocay

SR-1E-t rp 3 mechanizmu korbowego) oraz regulowany podndzek (podnoszony do
gbry za pomocg sprezyny gazowej); ciezka konstrukcja
SR-1E-B 1 jednoczesciowe, state lezysko; ciezka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocg sprezyny gazowej) z
podtokietnikami, czes¢ srodkowa podnoszona do pozycji Pivota (za
SR-I 5 pomocg sprezyny gazowej) oraz cze$¢ noina regulowana w
ptaszczyznie poziomej i pionowej (za pomocg sprezyn gazowych); 5
banandw; ciezka konstrukcja

Regulowany zagtéwek (za pomocg sprezyny gazowej) z
podtokietnikami, stata cze$¢ srodkowa oraz cze$¢ nozna regulowana w
ptaszczyznie poziomej, pionowej i posiadajgca funkcje rotacji (za
pomocg sprezyn gazowych); ciezka konstrukcja

SR-13D 5

Regulowany zagtéwek (za pomocg sprezyny gazowej) z
podtokietnikami, czes¢ srodkowa podnoszona do pozycji Pivota (za
pomocg sprezyny gazowej) oraz czes¢ nozina regulowana w
ptaszczyinie poziomej i pionowej, a takze podzielona dodatkowo na 4
regulowane sekcje (za pomocg sprezyn gazowych); 5 banandw; ciezka
konstrukcja

SR-II 8

Regulowany zagtdwek (za pomocg sprezyny gazowej) z
podtokietnikami, czes¢ srodkowa podnoszona do pozycji Pivota (za
pomocg sprezyny gazowej) oraz czes¢ noina regulowana w
ptaszczyznie pionowej (gora-dot), a takze podzielona dodatkowo na 4
regulowane sekcje (za pomocg sprezyn gazowych); 4 banany; ciezka
konstrukcja

SR-1l PRIM 8

Regulowany zagtdwek (za pomocg sprezyny gazowej) z
podtokietnikami, czes¢ srodkowa podnoszona do pozycji Pivota (za
pomoca sprezyny gazowej) oraz czes¢ nozna regulowana w
SR-Il PRIM+ 8 ptaszczyznie poziomej i pionowej, a takze podzielona dodatkowo na 4
regulowane sekcje (za pomoca sprezyn gazowych), z ktérych kazda ma
mozliwos$é niezaleznej regulacji w danej ptaszczyznie; 4 banany; ciezka
konstrukcja
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Oznaczenia dodatkowe:

h - hybryda (zagtéwek z podtokietnikami)

rp - regulowany podnézek

L — stot przeznaczony do drenazu limfatycznego z podtokietnikami bocznymi w sekcji Srodkowej oraz
dzielonym podnézkiem podnoszonym do gory

Stoty, ktére posiadajg zagtdowek, standardowo wykonane sg z otworem w ksztatcie gruszki. W lezysku
oraz pozostatych elementach tapicerki standardowo nie wykonujemy otwordéw.

Kazdy model zostat wyposazony w cztery gumowe stopki, umozliwiajgce odpowiednie
wypoziomowanie stotu i dostosowanie go do podtoza.

Wyposazenie dodatkowe do stotéw rehabilitacyjnych sterowanych elektrycznie:

a. Uktad jezdny z centralnie sterowanym hamulcem

b. Wieszak na reczniki papierowe

c. Komplet ksztattek do masazu (kliny 20x25x10, 40x50x20, 30x20x16, watek 10x30, pétwatek
60x18x12)

d. Zatyczka otworu w zagtéwku (do stotdéw, ktére posiadajg zagtowek)

e. Otwoér w lezysku oraz zatyczka lezyska

f. Zagtéwek z okragtg zatyczka i poduszka (zamiast standardowego otworu w ksztatcie gruszki)

g. Pas stabilizacyjny

h. Pilot nozny zamiast pilota recznego (lub jednoczesnie obie opcje)

i. Rama sterujgca zamiast pilota recznego (lub jednoczesnie obie opcje)

j. Akumulator umozliwiajacy prace bez podtgczenia do Zrddta zasilania sieciowego

k. System zabezpieczajgcy przed niepozgdang zmiang ustawien stotu

|.  tamanie do pozycji Pivota za pomocg sitownika elektrycznego — dotyczy modeli SR-3E-t, SR-
3E-t rp, SR-1E-t, SR-1E-t rp

m. Zagtéwek regulowany za pomocg sitownika elektrycznego — dotyczy modeli z zagtéwkiem

n. Banan barkowy lub banan w lezysku

0. Opuszczane barierki boczne

p. Szuflada kardiologiczna umieszczona w srodkowej czesci stotu

g. Funkcja podnoszenia lezyska do pozycji Trendelenburga (do géry za pomocg sprezyn gazowych

w zakresie 0-15°), umozliwiajgca wykonanie zabiegu drenazu utozeniowego — dotyczy modeli
SR-3E, SR-3E h, SR-1E, SR-1E h

r. Regulowany zagtéwek do stotow jednoczesciowych (za pomocg sprezyn gazowych w zakresie
0-45°) — dotyczy modeli SR-3E-B, SR-1E-B.

Elementy tapicerowane zostaty wykonane z wysokiej jakosci sklejki drewnianej, dwuwarstwowej
pianki poliuretanowe]j oraz atestowanego skaju, dostepnego w wielu wersjach kolorystycznych:

20 1 21 53 31 60 57 58 30 25 15
bez

biel piasek cytryna pomarancz kawa mleczna espresso  czerwien bordo czern
z mlekiem czekolada
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flolet plstac;a Z|elen zuelen turkus bleklt nlebleskl granat szaros¢ antracyt
medyczna trawiasta
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4. SRODKI BEZPIECZENSTWA

> P> PP

Wyréb powinien by¢ uzywany zgodnie z przewidzianym zastosowaniem. Przed
rozpoczeciem korzystania z urzgdzenia nalezy doktadnie zapozna¢ sie z instrukcja
obstugi. Instrukcja powinna by¢ w petni zrozumiana i doktadnie przestrzegana. W razie
jakichkolwiek niejasnosci nie nalezy korzystaé z urzagdzenia do celéw terapeutycznych.

Nalezy upewnic sie, ze wszystkie osoby uzywajgce urzgdzenia zapoznaty sie
z instrukcjg obstugi.

Cwiczenia z uzyciem urzadzenia powinny byé przeprowadzone pod nadzorem
wykwalifikowanego pracownika medycznego.

Przed rozpoczeciem kazdego zabiegu nalezy upewnic sie, ze urzadzenie jest w petni
sprawne i wszystkie jego elementy znajdujg sie na swoim miejscu.

W przypadku wystgpienia uszkodzenia urzadzenia lub przestanek $wiadczacych o
nieprawidtowym dziataniu, nalezy przerwaé ¢wiczenia rehabilitacyjne i skontaktowaé
sie z producentem w celu ustalenia dalszego postepowania.

Urzadzenie jest profesjonalnym sprzetem do éwiczen rehabilitacyjnych i nie stuzy do
zabawy. Nalezy trzymac z dala od dzieci.

Kazdy powaziny incydent zwigzany z wyrobem nalezy zgtosi¢ producentowi i
wtasciwemu organowi panstwa cztonkowskiego, w ktérym uzytkownik lub pacjent
majg miejsce zamieszkania.

5. MODELE, PARAMETRY POSZCZEGOLNYCH MODELI ORAZ

PRZYKtADOWE ZDJECIA
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MODEL SR-3E SR-3E h SR-3EL SR-3Erp SR-3E-t SR-3E-t rp SR-3E-B
DLUGOSCE 195 cm 195cm 195 cm 195 cm 195cm 195 cm 200 cm
SZEROKOSC 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 120, 110 lub
100 cm
WYSOKOSC 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm
Opcja
REGULACJA ZAGLOWKA -80 do +45° | -80 do +45° | -80 do+45° | -80 do +45° | -80 do +45° | -80 do +45° | dodatkowa
0-50°
REGULACJA PODNOZKA - - - 0-85° - 0-85° -
REGULACJA PODLOKIETNIKOW - 18 cm w dot | 18 cm w dét - - - -
POZYCJA PIVOTA (LAMANIE) - - - - 0-25° 0-25° -
REGULACJA PODLOKIETNIKOW
BOCZNYCH | DZIELONEGO - - 0-45° - - - -
PODNOZKA — PLETW
WAGA (bez dodatkow) 55 kg 55 kg 55 kg 55 kg 55 kg 55 kg 60 kg
MAX OBCIAZENIE 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg

SR-3E z szufladg kardiologiczng

SR-3E z funkcjg Trendelenburga

SR-3E h
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SR-3E rp, SR-3E-t rp

SR-3E z barierkami

SR-3E-B z regulowanym zagtéwkiem

MODEL SR-1E SR-1Eh SR-1E rp SR-1E-t | SR-1E-trp SR-1E-B
DLUGOSC 195 cm 195 cm 195 cm 195 cm 195 cm 200 cm
SZEROKOSC 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 120, 110 lub 100 cm
WYSOKOSE 48-95 cm 48-95 cm 48-95 cm 48-95 cm 48-95 cm 50-90 cm
REGULACJA ZAGEOWKA 180 do +45° | -80 do +45° | -80 do +45° | -80 do +45° | -80 do +45° | OPI dosdsotkowa 0-
REGULACJA PODNOZKA - - 0-85° - 0-85° -
REGULACJA PODLOKIETNIKOW - 18 cm w dot - - - -
POZYCJA PIVOTA (LAMANIE) - - - 0-25° 0-25° -

WAGA (bez dodatkéw) 75 kg 75 kg 75 kg 75 kg 75 kg 90 kg

MAX OBCIAZENIE 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg
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SR-1E SR-1E-t, SR-1E-t rp

MODEL SR-I SR-13D SR-II SR-1l PRIM SR-1l PRIM+
DLUGOSC 210 cm 200 cm 210 cm 200 cm 203 cm
SZEROKOSC CALKOWITA 76 cm 76 cm 76 cm 76 cm 76 cm
SZEROKOSC TAPICERKI 63 cm 63 cm 63 cm 63 cm 63 cm
WYSOKOSE 60-100cm | 55-95cm | 60-100 cm 60-100 cm 60-100 cm
REGULACJA ZAGLOWKA -80 do +45° | -80 do +45° | -80 do +45° -80 do +45° -80 do +45°

= T T
PeaszoviNE ponowe) | 45d0+85° | 45do85® | asdoase | " 00 O | el resem
REGULACJA PODOZKA W ZGIECIU . ,
KOLANOWYM W PtASZCZYiNEIE ; - ; 45 d°o+ j:;g:‘r::;a noga | -70 d°o+:jzoié::§a noga
PIONOWEJ
REGULACIA PODNOZKA W 0-35° 0-350 0-35° (obie i 0-30° (obie nogi razem
PLASZCZYZNIE POZIOMEJ nogi razem) lub kazda oddzielnie
ROTACJA PODNOZKA - 17° - - -
REGULACJA PODLOKIETNIKOW 22 cmw dét | 18 cm w dét | 22 cm w dét 22 cm w dét 22 cm w doét
:JPT\IIIE)S_:_I;NIE CZESCI SRODKOWE! 0-15cm - 0-15cm 0-15cm 0-15cm
WAGA (bez dodatkow) 95 kg 95 kg 95 kg 98 kg 98 kg
MAX OBCIAZENIE 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg
ILOSC BANANOW 5 - 5 4 4
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SR-I SR-I

SR-13D

SR-II PRIM SR-Il PRIM+

6. PRZYGOTOWANIE DO UZYTKOWANIA

Stot rehabilitacyjny sterowany elektrycznie jest gotowy do uzytku. Aby umozliwi¢ sterowanie stotem
nalezy podtaczy¢ wtyczke przewodu zasilajgcego do gniazda zasilania sieciowego. Po utozeniu pacjenta
na stole nalezy dostosowaé funkcje stotu do specyfiki wykonywanego zabiegu oraz do budowy ciata
pacjenta.
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Regulacja wysokosci standardowo odbywa sie za pomocg pilota recznego. W zaleznosci od tego czy
chcemy stét opusci¢ czy podniesé nalezy nacisngé odpowiedni przycisk na pilocie. Przyciski oznaczone
sg strzatkami oraz ikonkami obrazujgcymi poszczegdlne funkcje. Gdy stét wyposazony zostat w wieksza
ilos¢ sitownikéw elektrycznych (np. do regulacji zagtéwka lub tamania do pozycji Pivota), wéwczas na
pilocie znajduje sie wiecej przyciskdw umozliwiajacych sterowanie odpowiednimi funkcjami.

- e o
e e
:: (-] Q /
r‘,,‘ "vv.‘
Pilot pojedynczy Pilot podwdjny Pilot potréjny

W modelach wyposazonych zamiennie w pilot nozny sterowanie wysokosciag mozliwe jest noznie za
pomocg pedatéw oznaczonych strzatkami.

W modelach wyposazonych zamiennie w rame sterujgcg sterowanie wysokoscig mozliwe jest z
kazdego miejsca wokot stotu. Regulacja nastepuje wéwczas poprzez nacisniecie stopg na rame lub
wtozenie stopy pod rame i uniesienie jej.

rama sterujgca pilot nozny

Regulacja kata nachylenia zagtéwka odbywa sie przy pomocy sprezyny gazowej, ktdra wyposazona jest
w dzwignie zwalniajacg znajdujgcy sie pod zagtéwkiem. Analogicznie regulowane sg pozostate sekcje
stotu, ktore wyposazone zostaty w sprezyny gazowe.

W modelach SR-I, SR-Il podndzek lub poszczegdlne jego sekcje réwniez sterowane sy za pomocy
sprezyn gazowych. Przed zmiang potozenia danej sekcji nalezy zwolni¢ dZzwignie powigzang z dang
sprezyng, a nastepnie uniesé/opuscic¢ sekcje w wybrane potozenie. W momencie gdy dZzwignia zostanie
uwolniona, dana sekcja zablokuje sie automatycznie w danym potozeniu.

Modele SR-3E-t, SR-1E-t, posiadajace funkcje utozenia do pozycji Pivota, wyposazone zostaty w korbke
podnosnika Srubowego umieszczong pod lezyskiem, ktérej pokrecenie powoduje regulacje kata
tamania stotu. Zamiast mechanizmu srubowego mozna stét wyposazy¢ w dodatkowy sitownik, ktéry
umozliwi elektryczna regulacje tamania do pozycji Pivota. Wéwczas na pilocie bedg réwniez przyciski
do sterowania tg funkcjg (chyba ze stét zostat wyposazony w rame sterujgcy, wowczas zamiast pilota
do sterowania tamaniem stot wyposazony jest w przyciski po obu stronach goérnej konstrukcji stotu).
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Nalezy pamietaé, ze przed rozpoczeciem regulacji poszczegdlnych sekcji stotu (elementéw
tapicerowanych) nalezy zdemontowad wszystkie banany, jesli wystepuja.

Regulacja podtokietnikéw (modele oznaczone ,h” oraz,L” oraz modele SR-1i SR-Il) odbywa sie poprzez
odblokowanie pokretet na relingach umiejscowionych pod zagtéwkiem po obu jego stronach,
przesuniecie podtokietnikédw na odpowiedni poziom, a nastepnie zablokowanie pokretet. W modelach
SR-I i SR-Il podtokietniki posiadajg dodatkowo funkcje obrotowg w zakresie 180° w ptaszczyznie
poziomej, co umozliwia ich przesuniecie nawet w okolice czesci sSrodkowe;.

Przed rozpoczeciem regulacji wysokosci oraz poszczegdlnych sekcji stotu nalezy
upewnié sie czy pacjent znajduje sie w bezpiecznej pozycji.

Jesli stét posiada uktad jezdny przed rozpoczeciem zabiegu nalezy upewnic sie czy
zostat on uniesiony. Podczas pracy stét powinien znajdowac sie na stopkach.

Przemieszanie stotu rehabilitacyjnego na kétkach jezdnych wraz z pacjentem jest
zabronione. Kotka stuzg jedynie do transportu samego stotu. Transport powinien sie
odbywac tylko i wyfacznie w momencie kiedy wszystkie elementy tapicerowane
znajduja sie w pozycji poziomej.

Siadanie na krawedziach stotu, a w szczegdlnosci na zagtdwku, jest bezwzglednie
zabronione.

Podczas regulacji poszczegdlnych sekcji stotu nie nalezy umieszcza¢ palcéw pomiedzy
szczelinami elementéw tapicerowanych, poniewaz grozi to ich przytrzasnieciem lub
zmiazdzeniem.

W celu natychmiastowego odtgczenia uktadu zasilania stotu, nalezy wyciggngc
wtyczke przewodu zasilajgcego z gniazda zasilania sieciowego.

Podczas regulacji wysokosci oraz poszczegdlnych funkcji za pomocag sitownikéw
elektrycznych nalezy zawsze zachowal bezpieczng odlegtos¢ na wypadek
niekontrolowanych odchylen elementéw regulowanych.

Nalezy upewnic sie, ze pod lezyskiem nie znajdujg sie zadne przedmioty, ktére mogtyby
przeszkodzi¢ w regulacji wysokosci stofu. Natrafienie na opér jakiegokolwiek
przedmiotu podczas regulacji spowoduje uszkodzenie sitownika.

> PP PP
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Jedli stét wyposazony zostat w akumulator, nalezy codziennie po zakonczonej pracy z
uzyciem akumulatora, podtaczy¢ stét do zrédta zasilania sieciowego (najlepiej na cata
noc). W przeciwnym razie, gdy akumulator bedzie pozostawat nienatadowany przez
dtuzszy czas - ulegnie nieodwracalnemu uszkodzeniu.

System zabezpieczajgcy przed niepozadang zmiang ustawien pozwala na zablokowanie stotu w
wymaganym potfozeniu. W modelach, ktére posiadajg 2 sitowniki elektryczne (lub wiecej), blokowane
sg wszystkie funkcje jednoczesénie. Blokada nastepuje poprzez nacisniecie czerwonego przycisku na
zasilaczu. Aby odblokowac stét nalezy w prawg strone przekreci¢ kluczyk, ktéry znajduje sie w Srodku
przycisku.

7. PRZEGLAD | KONSERWACIA

Konserwacja polega na utrzymaniu wyrobu w czystosci. Elementy stalowe oraz tapicerowane mozna
czysci¢ wilgotng Sciereczkg z dodatkiem tagodnego detergentu. Pasy z elanobawetny mozna pra¢ w
pralce z dodatkiem tagodnego srodka piorgcego.

Nie nalezy stosowa¢ srodkéw chemicznych zawierajacych wolny tlen oraz chlor, gdyz
moze to skutkowac uszkodzeniem powierzchni lakierowanej.

Zaleca sie dodatkowe zabezpieczenie elementdw tapicerowanych stofu, np. poprzez
uzywanie recznikow lub pokrowcow.

Co 6 miesiecy lub po kazdym intensywnym uzytkowaniu wyrobu nalezy sprawdzaé¢ mocowania $rub.

Szacowany okres uzytecznosci wyrobu wynosi 7 lat. Po uptywie tego czasu, liczagc od daty produkcji
urzadzenia oraz jego wyposazenia, producent nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne wady ani
zwigzane z nimi konsekwencje.

Okres gwarancji urzadzenia wynosi 24 miesigce. Po uptywie tego czasu nalezy raz do roku dokonywac
przegladéw sprzetu w celu przedtuzenia jego uzytecznosci do 7 lat.

W przypadku zaistnienia nieprawidtowosci w uzytkowaniu wyrobu lub jego uszkodzenia, nalezy
skontaktowac sie z producentem w celu ustalenia dalszego postepowania.

Wszelkie naprawy oraz przeglady sprzetu powinny by¢ dokonywane przez producenta lub
autoryzowany serwis producenta.
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8. OZNACZENIA SYMBOLI UMIESZCZONYCH NA ETYKIECIE WYROBU

SN Numer seryjny
M D Wyréb medyczny
HEF Numer katalogowy (model wyrobu)
U DI Niepowtarzalny kod identyfikacyjny wyrobu

DE_] Zapoznaj sie z instrukcjg uzytkowania

A Ostrzezenie

C E Zgodnos¢ wyrobu z rozporzgdzeniem MDR 2017/745

d Producent

&I Data produkcji (zawarta w numerze seryjnym wyrobu)




