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1. INFORMACJE O WYROBIE 
 
NAZWA: Stoły rehabilitacyjne sterowane elektrycznie 
 
MODEL: SR-3E, SR-3E-Ł, SR-3E-B, SR-1E, SR-1E-Ł, SR-1E-B, SR-I, SR-II 
 
KOD BASIC UDI-DI: 5904422575-SRE-UW 

KLASA WYROBU: wyrób medyczny klasy I wg reguły 1 
 
Producent oświadcza, że wyrób jest zgodny ze stosowalnymi wymaganiami określonymi w 
Rozporządzeniu Parlamentu Europejskiego i Rady 2017/745 z dnia 5 kwietnia 2017 r. w sprawie 
wyrobów medycznych, zmiany dyrektywy 2001/83/WE, rozporządzenia (WE) nr 178/2002 i 
rozporządzenia (WE) nr 1223/2009 oraz uchylenia dyrektyw Rady 90/385/EWG i 93/42/EWG i 
stosowalnymi normami międzynarodowymi. 
 
Producent oświadcza, że postępuje zgodnie z procedurą oceny zgodności określoną w art. 52 akapit 7, 

Rozporządzenia 2017/745, po sporządzeniu dokumentacji technicznej określonej w załącznikach II i III 

Rozporządzenia 2017/745. 

NUMER SRN PRODUCENTA: PL-MF-000047868 

 
2. PRZEZNACZENIE WYROBU 

 
Stoły rehabilitacyjne są niezbędnym elementem wyposażenia placówek fizjoterapeutycznych i 
szpitalnych oddziałów rehabilitacyjnych,  ale mogą być również wykorzystywane indywidualnie w 
warunkach domowych. Stanowią nieodzowną podstawę do wykonywania szeroko rozumianych 
zabiegów fizjoterapeutycznych w celu poprawy sprawności po przebytych urazach i operacjach. Mogą 
być użytkowane zarówno samodzielnie jako narzędzie wykorzystywane przez rehabilitanta do 
wykonywania zabiegów fizjoterapeutycznych, jak i w kabinie do ćwiczeń i zawieszeń, gdzie z pomocą 
specjalistycznego osprzętu możliwe jest wykonywanie różnego rodzaju ćwiczeń z zakresu kinezyterapii. 
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Stoły rehabilitacyjne sterowane elektrycznie produkowane są w wielu różnych konfiguracjach – różnią 
się rodzajem konstrukcji, ilością elementów tapicerki, posiadanymi funkcjami oraz opcjami 
dodatkowymi, co sprawia, że są to wyroby, które można dostosować indywidualnie do potrzeb 
pacjentów czy danej placówki. Szczególnie zaawansowane są modele SR-I i SR-II, które dzięki 
regulowanym sekcjom oraz bananom stabilizującym umożliwiają przeprowadzenie wyjątkowo 
wymagających zabiegów. 
 

3. OPIS WYROBU 
 
Stół rehabilitacyjny sterowany elektrycznie składa się z metalowej konstrukcji malowanej proszkowo 
oraz tapicerowanych elementów, których ilość różni się w zależności od wybranego modelu. W 
konstrukcji stołu umieszczony został siłownik elektryczny (w komplecie z zasilaczem) umożliwiający 
regulację wysokości. Standardowo regulacja wysokości odbywa się za pomocą pilota ręcznego 
dołączonego do zestawu. Jako opcję zamienną można zastosować pilot nożny lub ramę sterującą 
umieszczoną w dolnej części konstrukcji, umożliwiającą sterowanie z każdego miejsca wokół stołu. 
Regulacja wysokości przy użyciu siłownika elektrycznego jest płynna i nie wymaga siły osoby 
obsługującej. 
Modele SR-3 zostały wykonane na lekkiej, ale bardzo stabilnej i ergonomicznej konstrukcji 
zapewniającej komfortowe użytkowanie podczas zabiegów. Modele SR-1 oraz SR-I i SR-II posiadają 
wzmocnioną konstrukcję, przeznaczoną dla pacjentów o większej wadze. 
Każdy model posiada uchwyty na pasy stabilizujące umieszczone po bokach górnej konstrukcji. 
 

 
 lekka konstrukcja sterowana elektrycznie        ciężka konstrukcja sterowana elektrycznie 
 

MODEL 
ILOŚĆ SEKCJI 
(ELEMENTÓ

W TAPICERKI) 
OPIS I FUNKCJE 

SR-3E 2 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) oraz stałe 
leżysko; lekka konstrukcja 

SR-3E h 4 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami oraz stałe leżysko; lekka konstrukcja 

SR-3E L 8 

Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami oraz leżysko podzielone na 5 sekcji, z których 
środkowa jest stała, a 4 pozostałe regulowane (do góry za pomocą 
sprężyn gazowych); lekka konstrukcja 

SR-3E rp 3 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej), stała część 
środkowa oraz regulowany podnóżek (podnoszony do góry za pomocą 
sprężyny gazowej); lekka konstrukcja 

SR-3E-Ł 3 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) oraz ruchoma 
część środkowa i podnóżek (łamane do pozycji Pivota za pomocą 
mechanizmu korbowego); lekka konstrukcja 

SR-3E-Ł rp 3 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej), ruchoma część 
środkowa i podnóżek (łamane do pozycji Pivota za pomocą 
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mechanizmu korbowego) oraz regulowany podnóżek (podnoszony do 
góry za pomocą sprężyny gazowej); lekka konstrukcja 

SR-3E-B 1 Jednoczęściowe, stałe leżysko; lekka konstrukcja 

SR-1E 2 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) oraz stałe 
leżysko; ciężka konstrukcja 

SR-1E h 4 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami oraz stałe leżysko; ciężka konstrukcja 

SR-1E rp 3 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej), stała część 
środkowa oraz regulowany podnóżek (podnoszony do góry za pomocą 
sprężyny gazowej); ciężka konstrukcja 

SR-1E-Ł 3 
Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) oraz ruchoma 
część środkowa i podnóżek (łamane do pozycji Pivota za pomocą 
mechanizmu korbowego); ciężka konstrukcja 

SR-1E-Ł rp 3 

Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej), ruchoma część 
środkowa i podnóżek (łamane do pozycji Pivota za pomocą 
mechanizmu korbowego) oraz regulowany podnóżek (podnoszony do 
góry za pomocą sprężyny gazowej); ciężka konstrukcja 

SR-1E-B 1 jednoczęściowe, stałe leżysko; ciężka konstrukcja 

SR-I 5 

Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami, część środkowa podnoszona do pozycji Pivota (za 
pomocą sprężyny gazowej) oraz część nożna regulowana w 
płaszczyźnie poziomej i pionowej (za pomocą sprężyn gazowych); 5 
bananów; ciężka konstrukcja 

SR-I 3D 5 

Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami, stała część środkowa oraz część nożna regulowana w 
płaszczyźnie poziomej, pionowej i posiadająca funkcję rotacji (za 
pomocą sprężyn gazowych); ciężka konstrukcja 

SR-II 8 

Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami, część środkowa podnoszona do pozycji Pivota (za 
pomocą sprężyny gazowej) oraz część nożna regulowana w 
płaszczyźnie poziomej i pionowej, a także podzielona dodatkowo na 4 
regulowane sekcje (za pomocą sprężyn gazowych); 5 bananów; ciężka 
konstrukcja 

SR-II PRIM 8 

Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami, część środkowa podnoszona do pozycji Pivota (za 
pomocą sprężyny gazowej) oraz część nożna regulowana w 
płaszczyźnie pionowej (góra-dół), a także podzielona dodatkowo na 4 
regulowane sekcje (za pomocą sprężyn gazowych); 4 banany; ciężka 
konstrukcja 

SR-II PRIM+ 8 

Regulowany zagłówek (za pomocą sprężyny gazowej) z 
podłokietnikami, część środkowa podnoszona do pozycji Pivota (za 
pomocą sprężyny gazowej) oraz część nożna regulowana w 
płaszczyźnie poziomej i pionowej, a także podzielona dodatkowo na 4 
regulowane sekcje (za pomocą sprężyn gazowych), z których każda ma 
możliwość niezależnej regulacji w danej płaszczyźnie; 4 banany; ciężka 
konstrukcja 
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Oznaczenia dodatkowe: 
h - hybryda (zagłówek z podłokietnikami) 
rp - regulowany podnóżek 
L – stół przeznaczony do drenażu limfatycznego z podłokietnikami bocznymi w sekcji środkowej oraz 
dzielonym podnóżkiem podnoszonym do góry 
 
Stoły, które posiadają zagłówek, standardowo wykonane są z otworem w kształcie gruszki. W leżysku 
oraz pozostałych elementach tapicerki standardowo nie wykonujemy otworów. 
 
Każdy model został wyposażony w cztery gumowe stopki, umożliwiające odpowiednie 
wypoziomowanie stołu i dostosowanie go do podłoża. 
 
Wyposażenie dodatkowe do stołów rehabilitacyjnych sterowanych elektrycznie: 
 

a. Układ jezdny z centralnie sterowanym hamulcem 
b. Wieszak na ręczniki papierowe 
c. Komplet kształtek do masażu (kliny 20x25x10, 40x50x20, 30x20x16, wałek 10x30, półwałek 

60x18x12) 
d. Zatyczka otworu w zagłówku (do stołów, które posiadają zagłówek) 
e. Otwór w leżysku oraz zatyczka leżyska 
f. Zagłówek z okrągłą zatyczką i poduszką (zamiast standardowego otworu w kształcie gruszki) 
g. Pas stabilizacyjny 
h. Pilot nożny zamiast pilota ręcznego (lub jednocześnie obie opcje) 
i. Rama sterująca zamiast pilota ręcznego (lub jednocześnie obie opcje) 
j. Akumulator umożliwiający pracę bez podłączenia do źródła zasilania sieciowego 
k. System zabezpieczający przed niepożądaną zmianą ustawień stołu 
l. Łamanie do pozycji Pivota za pomocą siłownika elektrycznego – dotyczy modeli SR-3E-Ł, SR-

3E-Ł rp, SR-1E-Ł, SR-1E-Ł rp 
m. Zagłówek regulowany za pomocą siłownika elektrycznego – dotyczy modeli z zagłówkiem 
n. Banan barkowy lub banan w leżysku 
o. Opuszczane barierki boczne 
p. Szuflada kardiologiczna umieszczona w środkowej części stołu 
q. Funkcja podnoszenia leżyska do pozycji Trendelenburga (do góry za pomocą sprężyn gazowych 

w zakresie 0-15⁰), umożliwiająca wykonanie zabiegu drenażu ułożeniowego – dotyczy modeli 
SR-3E, SR-3E h, SR-1E, SR-1E h 

r. Regulowany zagłówek do stołów jednoczęściowych (za pomocą sprężyn gazowych w zakresie 
0-45⁰) – dotyczy modeli SR-3E-B, SR-1E-B. 

 
Elementy tapicerowane zostały wykonane z wysokiej jakości sklejki drewnianej, dwuwarstwowej 
pianki poliuretanowej oraz atestowanego skaju, dostępnego w wielu wersjach kolorystycznych: 
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4. ŚRODKI BEZPIECZEŃSTWA 
 

Wyrób powinien być używany zgodnie z przewidzianym zastosowaniem. Przed 

rozpoczęciem korzystania z urządzenia należy dokładnie zapoznać się z instrukcją 

obsługi. Instrukcja powinna być w pełni zrozumiana i dokładnie przestrzegana. W razie 

jakichkolwiek niejasności nie należy korzystać z urządzenia do celów terapeutycznych. 

Należy upewnić się, że wszystkie osoby używające urządzenia zapoznały się  
z instrukcją obsługi. 
 
 
 
Ćwiczenia z użyciem urządzenia powinny być przeprowadzone pod nadzorem 
wykwalifikowanego pracownika medycznego. 
 

 

Przed rozpoczęciem każdego zabiegu należy upewnić się, że urządzenie jest w pełni 

sprawne i wszystkie jego elementy znajdują się na swoim miejscu. 

 

W przypadku wystąpienia uszkodzenia urządzenia lub przesłanek świadczących o 

nieprawidłowym działaniu, należy przerwać ćwiczenia rehabilitacyjne i skontaktować 

się z producentem w celu ustalenia dalszego postępowania. 

 
Urządzenie jest profesjonalnym sprzętem do ćwiczeń rehabilitacyjnych i nie służy do 

zabawy. Należy trzymać z dala od dzieci. 

 

Każdy poważny incydent związany z wyrobem należy zgłosić producentowi i 

właściwemu organowi państwa członkowskiego, w którym użytkownik lub pacjent 

mają miejsce zamieszkania. 

 

 

5. MODELE,  PARAMETRY POSZCZEGÓLNYCH MODELI ORAZ 
PRZYKŁADOWE ZDJĘCIA 
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MODEL SR-3E SR-3E h SR-3E L SR-3E rp SR-3E-Ł SR-3E-Ł rp SR-3E-B 

DŁUGOŚĆ 195 cm 195 cm 195 cm 195 cm 195 cm 195 cm 200 cm 

SZEROKOŚĆ 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 
120, 110 lub 

100 cm 

WYSOKOŚĆ 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 45-95 cm 

REGULACJA ZAGŁÓWKA  -80 do +45⁰ -80 do +45⁰   -80 do+45⁰  -80 do +45⁰  -80 do +45⁰  -80 do +45⁰ 
Opcja 

dodatkowa 
0-50⁰  

REGULACJA PODNÓŻKA  - -  - 0-85⁰ - 0-85⁰  - 

REGULACJA PODŁOKIETNIKÓW  - 18 cm w dół 18 cm w dół  - -  - - 

POZYCJA PIVOTA (ŁAMANIE)  -  -  -  - 0-25⁰  0-25⁰ - 

REGULACJA PODŁOKIETNIKÓW 
BOCZNYCH I DZIELONEGO 
PODNÓŻKA – PŁETW 

-   - 0-45⁰   -  - -   - 

WAGA (bez dodatków) 55 kg 55 kg 55 kg 55 kg 55 kg 55 kg 60 kg 

MAX OBCIĄŻENIE 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg 

 
 
 

 
 SR-3E z szufladą kardiologiczną                                      SR-3E L do drenażu limfatycznego 
 
 

        
  SR-3E z funkcją Trendelenburga SR-3E h 
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                     SR-3E-Ł, SR-3E-Ł rp SR-3E rp, SR-3E-Ł rp 
 

      
       SR-3E z barierkami                                                SR-3E-B z regulowanym zagłówkiem 
 
 
 

MODEL SR-1E SR-1E h SR-1E rp SR-1E-Ł SR-1E-Ł rp SR-1E-B 

DŁUGOŚĆ 195 cm 195 cm 195 cm 195 cm 195 cm 200 cm 

SZEROKOŚĆ 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 68 cm 120, 110 lub 100 cm 

WYSOKOŚĆ 48-95 cm 48-95 cm 48-95 cm 48-95 cm 48-95 cm 50-90 cm 

REGULACJA ZAGŁÓWKA  -80 do +45⁰ -80 do +45⁰   -80 do +45⁰  -80 do +45⁰  -80 do +45⁰ 
Opcja dodatkowa 0-

50⁰ 

REGULACJA PODNÓŻKA  - - 0-85⁰ - 0-85⁰  - 

REGULACJA PODŁOKIETNIKÓW  - 18 cm w dół  - -  - - 

POZYCJA PIVOTA (ŁAMANIE)  -  -  - 0-25⁰  0-25⁰ - 

WAGA (bez dodatków) 75 kg 75 kg 75 kg 75 kg 75 kg 90 kg 

MAX OBCIĄŻENIE 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 
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SR-1E-B 
 
 

 
  SR-1E                                                                        SR-1E-Ł, SR-1E-Ł rp 
 
 
 

MODEL SR-I SR-I 3D SR-II SR-II PRIM SR-II PRIM+ 

DŁUGOŚĆ 210 cm 200 cm 210 cm 200 cm 203 cm 

SZEROKOŚĆ CAŁKOWITA 76 cm 76 cm 76 cm 76 cm 76 cm 

SZEROKOŚĆ TAPICERKI 63 cm 63 cm 63 cm 63 cm 63 cm 

WYSOKOŚĆ 60-100 cm 55-95 cm 60-100 cm 60-100 cm 60-100 cm 

REGULACJA ZAGŁÓWKA  -80 do +45⁰  -80 do +45⁰  -80 do +45⁰  -80 do +45⁰  -80 do +45⁰ 

REGULACJA PODNÓŻKA W 
PŁASZCZYŹNIE PIONOWEJ 

 -45 do +85⁰  -45 do +85⁰  -45 do +45⁰ 
 -45 do +45⁰ (każda noga 

oddzielnie lub razem) 
 -35 do +55⁰ (każda noga 

oddzielnie lub razem) 

REGULACJA PODÓŻKA W ZGIĘCIU 
KOLANOWYM W PŁASZCZYŹNIE 
PIONOWEJ 

 - -  -  
 -45 do +50⁰ (każda noga 

oddzielnie) 
 -70 do +45⁰ (każda noga 

oddzielnie) 

REGULACJA PODNÓŻKA W 
PŁASZCZYŹNIE POZIOMEJ 

 0-35⁰  0-35⁰ 
 0-35⁰ (obie 
nogi razem) 

- 
 0-30⁰ (obie nogi razem 

lub każda oddzielnie 

ROTACJA PODNÓŻKA -  17⁰ -  -  - 

REGULACJA PODŁOKIETNIKÓW 22 cm w dół 18 cm w dół 22 cm w dół 22 cm w dół 22 cm w dół 

UNIESIENIE CZĘŚĆI ŚRODKOWEJ 
(PIVOT) 

 0-15 cm -   0-15 cm 0-15 cm  0-15 cm 

WAGA (bez dodatków) 95 kg 95 kg 95 kg 98 kg 98 kg 

MAX OBCIĄŻENIE 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 250 kg 

ILOŚĆ BANANÓW 5 -  5 4 4 
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    SR-I       SR-II 

SR-I 3D 
 

 
 SR-II PRIM SR-II PRIM+ 
 

6. PRZYGOTOWANIE DO UŻYTKOWANIA 
 
Stół rehabilitacyjny sterowany elektrycznie jest gotowy do użytku. Aby umożliwić sterowanie stołem 
należy podłączyć wtyczkę przewodu zasilającego do gniazda zasilania sieciowego. Po ułożeniu pacjenta 
na stole należy dostosować funkcje stołu do specyfiki wykonywanego zabiegu oraz do budowy ciała 
pacjenta. 
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Regulacja wysokości standardowo odbywa się za pomocą pilota ręcznego. W zależności od tego czy 
chcemy stół opuścić czy podnieść należy nacisnąć odpowiedni przycisk na pilocie. Przyciski oznaczone 
są strzałkami oraz ikonkami obrazującymi poszczególne funkcje. Gdy stół wyposażony został w większą 
ilość siłowników elektrycznych (np. do regulacji zagłówka lub łamania do pozycji Pivota), wówczas na 
pilocie znajduje się więcej przycisków umożliwiających sterowanie odpowiednimi funkcjami. 
 

                                                                     

                 
Pilot pojedynczy                              Pilot podwójny                                     Pilot potrójny 
 
W modelach wyposażonych zamiennie w pilot nożny sterowanie wysokością możliwe jest nożnie za 
pomocą pedałów oznaczonych strzałkami. 
 
W modelach wyposażonych zamiennie w ramę sterującą sterowanie wysokością możliwe jest z 
każdego miejsca wokół stołu. Regulacja następuje wówczas poprzez naciśnięcie stopą na ramę lub 
włożenie stopy pod ramę i uniesienie jej. 
 

 
 rama sterująca pilot nożny 
 
Regulacja kąta nachylenia zagłówka odbywa się przy pomocy sprężyny gazowej, która wyposażona jest 
w dźwignię zwalniającą znajdującą się pod zagłówkiem. Analogicznie regulowane są pozostałe sekcje 
stołu, które wyposażone zostały w sprężyny gazowe. 
 
W modelach SR-I, SR-II podnóżek lub poszczególne jego sekcje również sterowane są za pomocą 
sprężyn gazowych. Przed zmianą położenia danej sekcji należy zwolnić dźwignię powiązaną z daną 
sprężyną, a następnie unieść/opuścić sekcję w wybrane położenie. W momencie gdy dźwignia zostanie 
uwolniona, dana sekcja zablokuje się automatycznie w danym położeniu. 
 
Modele SR-3E-Ł, SR-1E-Ł, posiadające funkcję ułożenia do pozycji Pivota, wyposażone zostały w korbkę 
podnośnika śrubowego umieszczoną pod leżyskiem, której pokręcenie powoduje regulację kąta 
łamania stołu. Zamiast mechanizmu śrubowego można stół wyposażyć w dodatkowy siłownik, który 
umożliwi elektryczną regulację łamania do pozycji Pivota. Wówczas na pilocie będą również przyciski 
do sterowania tą funkcją (chyba że stół został wyposażony w ramę sterującą, wówczas zamiast pilota 
do sterowania łamaniem stół wyposażony jest w przyciski po obu stronach górnej konstrukcji stołu). 
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Należy pamiętać, że przed rozpoczęciem regulacji poszczególnych sekcji stołu (elementów 
tapicerowanych) należy zdemontować wszystkie banany, jeśli występują. 
 
Regulacja podłokietników (modele oznaczone „h” oraz „L” oraz modele SR-I i SR-II) odbywa się poprzez 
odblokowanie pokręteł na relingach umiejscowionych pod zagłówkiem po obu jego stronach, 
przesunięcie podłokietników na odpowiedni poziom, a następnie zablokowanie pokręteł. W modelach 
SR-I i SR-II podłokietniki posiadają dodatkowo funkcję obrotową w zakresie 180⁰ w płaszczyźnie 
poziomej, co umożliwia ich przesunięcie nawet w okolice części środkowej. 
 
 

Przed rozpoczęciem regulacji wysokości oraz poszczególnych sekcji stołu należy 
upewnić się czy pacjent znajduje się w bezpiecznej pozycji. 
 
 

 
Jeśli stół posiada układ jezdny przed rozpoczęciem zabiegu należy upewnić się czy 
został on uniesiony. Podczas pracy stół powinien znajdować się na stopkach. 
 
 

Przemieszanie stołu rehabilitacyjnego na kółkach jezdnych wraz z pacjentem jest 

zabronione. Kółka służą jedynie do transportu samego stołu. Transport powinien się 

odbywać tylko i wyłącznie w momencie kiedy wszystkie elementy tapicerowane 

znajdują się w pozycji poziomej. 

 
Siadanie na krawędziach stołu, a w szczególności na zagłówku, jest bezwzględnie 
zabronione. 
 
 
 
Podczas regulacji poszczególnych sekcji stołu nie należy umieszczać palców pomiędzy 
szczelinami elementów tapicerowanych, ponieważ grozi to ich przytrzaśnięciem lub 
zmiażdżeniem. 
 
 
W celu natychmiastowego odłączenia układu zasilania stołu, należy wyciągnąć 
wtyczkę przewodu zasilającego z gniazda zasilania sieciowego. 
 
Podczas regulacji wysokości oraz poszczególnych funkcji za pomocą siłowników 

elektrycznych należy zawsze zachować bezpieczną odległość na wypadek 

niekontrolowanych odchyleń elementów regulowanych. 

 

Należy upewnić się, że pod leżyskiem nie znajdują się żadne przedmioty, które mogłyby 

przeszkodzić w regulacji wysokości stołu. Natrafienie na opór jakiegokolwiek 

przedmiotu podczas regulacji spowoduje uszkodzenie siłownika. 
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Jeśli stół wyposażony został w akumulator, należy codziennie po zakończonej pracy z 
użyciem akumulatora, podłączyć stół do źródła zasilania sieciowego (najlepiej na całą 
noc). W przeciwnym razie, gdy akumulator będzie pozostawał nienaładowany przez 
dłuższy czas - ulegnie nieodwracalnemu uszkodzeniu. 

 
System zabezpieczający przed niepożądaną zmianą ustawień pozwala na zablokowanie stołu w 
wymaganym położeniu. W modelach, które posiadają 2 siłowniki elektryczne (lub więcej), blokowane 
są wszystkie funkcje jednocześnie. Blokada następuje poprzez naciśnięcie czerwonego przycisku na 
zasilaczu. Aby odblokować stół należy w prawą stronę przekręcić kluczyk, który znajduje się w środku 
przycisku. 

 
 

7. PRZEGLĄD I KONSERWACJA 
 
Konserwacja polega na utrzymaniu wyrobu w czystości. Elementy stalowe oraz tapicerowane można 
czyścić wilgotną ściereczką z dodatkiem łagodnego detergentu. Pasy z elanobawełny można prać w 
pralce z dodatkiem łagodnego środka piorącego. 
 

Nie należy stosować środków chemicznych zawierających wolny tlen oraz chlor, gdyż 
może to skutkować uszkodzeniem powierzchni lakierowanej. 
 
 
 
Zaleca się dodatkowe zabezpieczenie elementów tapicerowanych stołu, np. poprzez 
używanie ręczników lub pokrowców. 
 
 

 
Co 6 miesięcy lub po każdym intensywnym użytkowaniu wyrobu należy sprawdzać mocowania śrub. 
 
Szacowany okres użyteczności wyrobu wynosi 7 lat. Po upływie tego czasu, licząc od daty produkcji 

urządzenia oraz jego wyposażenia, producent nie ponosi odpowiedzialności za ewentualne wady ani 

związane z nimi konsekwencje. 

Okres gwarancji urządzenia wynosi 24 miesiące. Po upływie tego czasu należy raz do roku dokonywać 

przeglądów sprzętu w celu przedłużenia jego użyteczności do 7 lat. 

W przypadku zaistnienia nieprawidłowości w użytkowaniu wyrobu lub jego uszkodzenia, należy 
skontaktować się z producentem w celu ustalenia dalszego postępowania. 
 
Wszelkie naprawy oraz przeglądy sprzętu powinny być dokonywane przez producenta lub 
autoryzowany serwis producenta. 
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8. OZNACZENIA SYMBOLI UMIESZCZONYCH NA ETYKIECIE WYROBU 
 

 
Numer seryjny 

 
Wyrób medyczny 

 
Numer katalogowy (model wyrobu) 

 

Niepowtarzalny kod identyfikacyjny wyrobu 

 

Zapoznaj się z instrukcją użytkowania 

 
Ostrzeżenie 

 

 

Zgodność wyrobu z rozporządzeniem MDR 2017/745 

 
Producent 

 
Data produkcji (zawarta w numerze seryjnym wyrobu) 

 


